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 Διατηρώντας σταθερή την τάση (U) στο επαγωγικό τύμπανο και μεταβάλλοντας, με τη 
βοήθεια ενός ροοστάτη, το ρεύμα διέγερσης (Ιδ). 

 Διατηρώντας την ένταση διέγερσης (Ιδ) σταθερή και μεταβάλλοντας  την τάση (U) του 
επαγωγικού τυμπάνου. 

  

 

 

 

 

 Μηχανική πέδηση 
 Ελεύθερη πέδηση 
 Ομαλή πέδηση 
 Δυναμική πέδηση 
 Πέδηση με αντιστροφή της φοράς του μαγνητικού πεδίου 
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𝑃ఈగ = 𝑃ଵ − 𝑃 = 10 − 9 = 1𝑘𝑊 
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𝑃ଵ = 𝑈𝐼் = 200 ∗ 20 = 4000𝑊 

 

𝑃 = 𝑃ଵ − 𝑃ఈగ = 4000 − 800 = 3200𝑊 

 

𝐸௔ = 𝑈 − 𝑅்𝐼் = 200 − 1 ∗ 20 = 180𝑉 
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